
forza di attrito dinamico 

! 

fd = µd "N  
 
forza di attrito statico  

! 

fs " µs #N  
 
forza elastica  

! 

fe = "k # $x 
 

forza centripeta  

! 

fc = m "#2
" r = m " v

2
r 

 
forza peso  

! 

fp = "m #g 


